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 UTILISATIONTOGICIEL .

ROBOPRO

Vous pouvez utiliser ce logiciel pour :
- PROGRAMMER (robot, maquettes...)

Vos éléves peuvent l'utiliser (par exemple) :

- En 4éme .
- confort et domotique : programmation de porte de garage ; lave-
linge ; porte de voiture...
- Communication et gestion de l'information : les systémes
automatiques (chaine d’énergie ; commande d’un objet technique
et logique combinatoire de base ; interface...)

- En 3¢éme ;
- analyse du fonctionnement de I'objet technique : besoin, cahier
des charges... (résolution de probleme)
- Energie mise en ceuvre (choisir une énergie pour un objet)



- Prob lématique™ .

Remporter la coupe colleges
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Un systeme automatiseée
peut étre consideére
comme un
antropomorphisme
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Des muscles : les actionneurs




| es sens : les capteurs
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ITicite eur
avec codeur intégré

L'actionneur est doté d'un capteur de position :
un codeur (sa résolution est de 75 pas par tours)



Vers électionique  CONE|R INCREMENTAL
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| erveau : un

microprocesseur interface et
logiciel de programmation




/

Un squelette : chassisdu ——

systeme
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Des nerfs : cables électriques
ou liaison radio
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Raisonner sur les
organigrammes




/
Retrouver une couleur parmi
trois

0 C

On ne peut répondre que
par oul ou non...
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Retrouver une forme parmi
deux et une couleur parmi
trois....
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e Maintenant allons
chercher la coupe !!!
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Utiliser les moteurs
avec codeurs
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- Déplacement précis o
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= Extension de la commande du moteur E] '

Sortie du mokear 1 Interface | Extension

(%M1 IF1
oMz

ComE Ackion:

M4 ) Espacement
) Svnchrone

{*) Distance de synchronisation

':::} Skop

Direction 1 :

Sortie du mokeur 2

M 1 @- &Mz (*)Gauche ) Droite

M 2 @h O M3 Direction 2 :
-, (*)Gauche ) Droite
V=5 D=280

1 Yitesse (1,.80; Distance (1..32767) :

S 2l

| Accepker | | annuler




= Attendre l'entrée

Attendre:

O1
Oo

(#)0-> 1 { croissant )
(1 ->0( décroissant )
Oo->10ul->0

Entrée digitale:
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Interface | Extension
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Type du capteur :

Mode d'entrée :

Accepter




- Déplacement précis

M1 CSem
/ M2 Sem
V=5 D=280
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Maitriser le
capteur a
ultrasons




Le capteur doit étre équipé de 3 fils

pour étre compatible avec
l'interface

ROBO TX CONTROLLER



arrét a 10 cm d'un mur
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“Plus de secrets autour

du dépisteur

(Capteur a lumiere
infrarouge)
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3 solutions !









<
0

Bord de lighe

- Branchement

Entrée digitale: Mode d'entrée ;

®n Onr OCcn
Q1 Qi Ocn
Ol Or Oddkn
Omr O’ Océn

Interface [ Extension

IF1

Type du capteur :

dépisteur

Permuter les raccordements 1/0 intacks

(O Laisser les raccordements 1/0 intacts
(%) Permuter les raccordements 10 intacts

[ Accepter ] { Annuler ]







A compléter -
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Peﬁtrappel!

Si un évenement doit intervenir pendant
une phase avec 2 boucles de
programmation, il faut le faire agir dans
chaque boucle... c'est a dire le
programmer 2 fois.

Ex : suivre la ligne et arrét devant le coffre a
jouets.
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arrét devant le coffre a jouets
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Vous avez maintenant tous
les éléments en main pour
prendre du plaisir a
programmer Nestor, et ce
plaisir est contagieux !!!



